! Sout XC13/3
. Sin XC13/2
‘ ’_< GND XC13/1
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NOVA GENERACE UCEBNICH POMUCEK

anc

Podpora vyuky technickych predmétu a oboru

motto:
Co slysSim, to zapomenu,
co vidim, to si pamatuiji,
co si vyzkousim, tomu rozumim.
Konficius - citat pred 2,5 tisiciletim stale platny
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Vyukova platforma Merkur nové generace

Spolecnost Merkur Toys s.r.o. patfi k pfednim vyrobcim hracek a navazuje tak na 92 letou tradici vyroby
déti a mladeze v ramci tvofivé hry pfedstavivost, praktickou dovednost a smysl pro techniku.
V poslednich letech se usili firmy vénovalo vyvoji a vyrobé
uéebnich pomuicek pro vychovu a vyuku. Rozvoj
védeckotechnického pokroku si vyzaduje ve vychovné
vzdélavacim systému reagovat na nové poznatky ve
védé a technice, dale reagovat na potfeby trhu prace, a
toplné vyuzivat ve vychovné ¢innosti a vyuce Zzaku
a studentll, a tyto nové poznatky uplathovat v
praktickém Zivoté. Protoze s mladeZi je zapotfebi pracovat v tomto
sméru od mladi, je nové vytvareny stavebnicovy systém vyuzitelny v
mnoha prfedmétech na vSech stupnich Skol. Demonstracni
platformy doprovazi spousta jednotlivych model(, které jsou podle slozitosti uréené na konkrétni Skoly.
Modely Ize libovolné rozSifovat, upravovat a predevsim fetézit k sobé pro vzajemnou spolupraci. Veskeré
modely a demonstraéni platformy komunikuji s nadfazenym pocitatem a lze je také ovladat pomoci
chytrych zafizeni jako jsou napf. chytré mobilni telefony, tablety, atd....
Diky jednotnosti celé platformy a jejiho Sirokého zabéru, nabizime svétové naprosto unikatni reseni. Z
univerzalni stavebnice Ize slozit spoustu funkénich modelu, které maji své predlohy v realném svéte,
prozkoumat jak funguji a naucit se je obsluhovat. Neustaly vyvoj stavebnice, zaru€uje jeji aktualnost se
soudobymi trendy techniky. DalSi obrovskou pfednosti je nizka cena a jednoducha moznost opravy. Pokud
student pfi vyuce naboura CNC stroj z Merkuru, vzniknou Skody v ramci maximalné jednotek
tisic, pokud ale naboura velky CNC stroj, vznikne $koda v ramci sta tisicu.

Experimenty z elektrotechniky, mechatroniky, mechaniky

Vyukové materialy, experimenty pro zabavu a pro budouci praxi.
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Merkur Education O IERKUR
Zakladni vyukové pomucky pro ZS

www.merkurtoys.cz

[MERKUR] ABECEDA |
Psani a ¢&teni je jeden z prvnich Gkold Zakd, kdyz s
nastoupi na zakladni S$kolu. Pomoci stavebnice B ) I

ABECEDA Z4ci postavi pfedem uréené pismenko
(vétSinou pismenoA) a jiz od té doby co jej postavi védi, -,

jak ono pismenko vypada a jak se Cte.

040425
www.merkurtoys.cz
[MERKUR] MINI
Stauedwice - Stizuedwice & Stacetocce a Malé stavebnice MERKUR MINI jsou
[MEHKUH] [MEHKUH] [MEH KUR] uréeny jako jednorazové stavebnice do
www.merkurioys.cz wWwWw.merkurioys.cz www.merkurtoys.cz praktického vyuéovani. Model je

koncipovan pro 1-2 hodiny praktickeého
vyuCovani. Sestavy obsahuji potfebné
naradi, spojovaci material a navod na
stavbu.

[MINI 01]

040432

040456

[ﬁ”gmﬁoykﬂum MINI 10

Koloto¢ - odstrediva a setrvaéna sila

Ursité kazdy z vas byl nékdy na poutovém koloto&i a mohl si v§imnout
sily, ktera na néj puUsobila béhem jizdy. Tato sila se nazyva sila
odstfediva. DalSim fyzikalnim jevem je sila setrvacna. Tento jev je
mozno sledovat napfiklad pfi zastavovani kolotoCe, kdy se jesté po
odpojeni pohonu né&jaky Cas otaci.

040487

www.merkurtoys.cz

MERKUR) MINI 32 —

Tézni zafizeni - pumpa (klikovy mechanizmus)

Po sestaveni tohoto nauéného modelu miizete zkoumat &tyfi zakladni
mechanické jevy. Pfevod pomoci femene (gumicky),otacivy pohon,
pakovy a klikovy mechanizmus Ci pist.

MINI 11 Rovnoramenna pakova vaha MINI 20 Postovni vaha
MINI 30 Mini automobil | - princip zatageni MINI 40 Jefab - kladkostroj
MINI 70 Pievod kardanovym kloubem MINI 71 Mechanicka reverzace otacek
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Vyukové pomlicky pro ZS

Fyzika pro ZS — Mechanika |  |040555

Mechanika | pro ZS je soubor 20ti experiment(i seznamujici zaky praktickym
a zabavnym zpusobem se zakony fyziky. V baleni Mechanika | naleznete
pomUcky pro provedeni experimentll na poli pUsobeni sil a zakladnich
mechanickych stroju. Napriklad si mizete vyzkou$et, rizné varianty tfecich
sil, kladkostroje, mechanické prevody atd. Cely set je uzplsoben pro
minimalni montaz a okamzZité nasazeni. Zaroven obsahuje vSe potfebné pro
zhotoveni vSech experimentll. Kazdy experiment je doprovazen prehlednym
navodem na sestaveni a pedagogickym materialem.

EMA — Demonstracni stavebnice z elektfiny a magnetismu 040562

Stavebnice umoziiuje demonstrovat pokusy z magnetismu, vzniku el. nabojd
a elektfiny, zapojovani raznych obvodu, princip to€ivych stroji a jejich
riznych typu, praktické pouziti aktivnich sou¢astek apod. Nové je stavebnice
rozSifena o 10 pokusU z oblasti elektrotechniky, mechatroniky, a dalSich.
VSechny pokusy jsou ve spolupraci s pedagogy zpracovany metodicky a
didakticky tak, aby pokusy mohla sledovat prehledné cela tfida (skupina)
student, metodika obsahuje teoreticky popis daného pokusu, schéma
zapojeni, skuteCné zapojeni na panelu, pfipadny vypocet s pfiklady pouziti,
popis skute€ného provedeni a vyuziti v praxi. VyuCujici ma moznost
operativné meénit zapojeni obvodlu a zméfit hodnoty proudld a napéti a
porovnavat rozdily zapojeni.

Merkur elektro E1 /003116

Tato stavebnice je idealni pomticka pro Zaky ZS, ktefi se ve $kole poprvé v
hodinach fyziky seznamuji se zaklady magnetismu a také s tim, jak vznika
elektricky proud a co v8echno umi. V8ech 88 pokusu z elektrostatiky,
elektfiny, magnetizmu, elektromagnetizmu a elektrochemie vysvétluje
srozumitelnou a zabavnou formou podstatu jednotlivych experimentu a jeva.
Stavebnice obsahuje podrobnou navodovou knizku, kde je vysvétleno, jak
napf. pracuje schodiStovy vypinag, telegraf, derivaéni motor, ampérmetr,
galvanické pokovovani.

Merkur elektronic E2 1003123

Se stavebnici miZeme vyzkouset 60 pokus(l z elektroniky jako napf.
zakladni elektricky obvod, pokusy s rezistory, kondenzatory a diodami, lze

blikae, bzu€aky a zesilovac. Stavebnice obsahuje podrobnou navodovou
knizku, kde je vysvétlena srozumitelnou a zabavnou formou podstata
jednotlivych experimentu a jevu. Je to ta nejlep$i pomucka pro zaky zakladni
Skoly.

ldealni doplnék ke v8em vétsim stavebnicim MERKUR
umoziujici rozpohybovat postavené modely. Obsahujici
elektricky motorek s dvoustupriovou pfevodovkou, ovladaci
pouzdro na baterie a rozSifenou sadou ozubenych kolecek.
Co v8echno jde spojenim stavebnice a motorku udélat?

Napfiklad funkéni diferencial, kulisovy mechanizmus, pfevod kardanovym
kloubem, Snekové kolo a Snek, vicestupriova prevodovka, korunkové kolo
apod.

003215 M2.1 Zakladni sada
003222 M2.2 RozSifena sada (vice ozubenych kolecek a moznosti)
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Vyukové pomticky pro ZS

Pro mechanické pokusy a pohybujici se modely pouzivdme elektromotory, které jsou jiz vétsinou s
jednostupnovou nebo s dvoustuprovou pfevodovkou, kde se daji fadit dva rychlostni stupné (rychly ¢i pomaly
pfevod). Tyto vyukové moduly jsou dodavané jiz zkompletované, s vysvétlujicim navodem a popisem principu
jednotlivych jevi. Pripravujeme i dal$i pokusy dle pozadavku jednotlivych zakaznik( a Skol.

Princip vah a\jejich aplikace Tézni zafizeni (klika, femenovy prevod, pist)
900002 '

Prevod Celnimy koly, Snekovym kolem a $nekem Prevod kardanem a korunkovym kolem

900026

900033

Prevod Celnimy koly a kulisovy mechanizmus Funkcni diferencial 900057
900040 -

©

0006

N

Variator
00071, Treci spojka

0008 Reverzace otacéek

(6)] (os] -

00095 Maltézky mechanizmus

(o]
o
o
—
o
—

Vicestupnova prevodovka

00118 Jednoduchy motor vlastni vyroby

Ol |©
o
o
—
N
()] o]

Dynamo a vlastni vyroba elektfiny

(e}

0013

N

Fotovoltaicka elektrarna a vyroba elektfiny ze slunce
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Vyukové pomucky pro SS - MECHATRONIKA

Pojem mechatronika se zacal poprvé pouzivat v Japonsku v poloving 70.let. Nazev vznikl apravou slov MECHAnical
systems and elecTRONICS. Byl tim vytvoren relativné mlady obor, vznikly implementaci stale dokonalej$ich prvku vypocetni
techniky do puvodnich pouze elektromechanickych strojl, které tak ziskavaji novou kvalitu. Jejich vlastnostmi i metodikou
konstrukce se zabyva pravé mechatronika, jez se rychle prosazuje i v nasi vzdélavaci soustavé MERKUR.

910001 Rizeni analogovych servomotorii Méfeni otacek a regulace (pocet a smér)
910018 Rizeni digitalnich servomotori 910148  Méfeni vihkosti

910025  Proporcionalni fizeni DC motoru 910155/ Moduly diod - svitivé (rizné barvy), IR
910032 Rizeni krokovych motori 910162 Modul IR pfijimace

910049) Dalkomérné ¢idlo - INFRA 910179  Tlacitkové moduly

910056  Dalkomérné &idlo - Ultrazvuk 910186/ Moduly s potenciometry

910063  Teplotni ¢idlo - termistor 910193]  Moduly spinacu

910070] Tlakové &idlo 910209  Moduly napajeni (vétveni napajeni)
910087 Barevné RGB ¢idlo 910216  Modul optického kabelu

910094/  magneticky senzor - Hallova sonda 910223  WiFi modul

910100  Laserovy dalkomér 910230] RC Modul (pfijimac a vysilag)

910117 Generovani zvu kovych efektfj 910247 Automatické osvétleni - fotorezistor
Mp3 modul 910254  Fotozavora

910049 .
Déalkomérné ¢idlo Rizeni a ovladani analog. Generovani zvukovych Méreni otacek  Proporcionalni fizeni
- INFRA _servomotoru efektd a regulace DC motorti
Mechatronika pro SS — Elektronika |
040579 _ Iy . x o . N o
—  Machatronika echatronika pro SS — Elektronika | je soubor 30ti experimentl seznamuijici
Elsl:trnnlunl studenty praktickym a zabavnym zplsobem se zaklady elektroniky. V baleni

l-'l-.l.l.-_l.l:l.l..

Mechatronika
Ebek!ronlka i

e WY Adt

Mechalronike
ﬁtaktrmlm {1

T . LT

Elektronika | naleznete pomucky pro provedeni experimentd na poli zakladd
programovani mikrokontrolér(i. Naleznete zde prakticky postup pro nahrani
programu, obsluhu zakladnich vstup( a vystupU, praci s nepajivym kontaktnim
polem atd. Cely set je uzplUsoben pro minimalni montaz a okamzité nasazeni.
Zaroveni obsahuje v8e potfebné pro zhotoveni vSech experimentl. Kazdy
experlment je doprovazen prehlednym navodem na sestaveni a pedagogickym

Mechatronika pro SS — Elektronika Il je soubor 20ti experimentd seznamuijici
studenty praktickym a zabavnym zpUsobem se zaklady elektroniky, mechatroniky
a senzoriky. V baleni Elektronika Il naleznete pomdcky pro provedeni experimentl
na poli programovani mikrokontrolér(, vyhodnocovani senzor( a fizeni pohond.
Napriklad si mlzete vyzkouset, rizné varianty méreni vzdalenosti, motor(,
zobrazovacich prvku atd. Cely set je uzplsoben pro minimalni montaz a okamzité
nasazeni. Zaroven obsahuje vSe potfebné pro zhotoveni vSech experimentu.
Kazdy experiment je doprovazen pfehlednym navodem na sestaveni a
pedagogickym materialem.

Mechatronika pro SS je soubor 25ti experiment(i seznamujici studenty praktickym
a zabavnym zplsobem s pokrocilymi procesy v mikroprocesorové technice. V
baleni Elektronika Ill naleznete pomucky pro provedeni experimentll na poli
programovani mikrokontrolér, vyhodnocovani senzorl a ovladani hradel a
posuvnych registrd. Napfriklad si mizete vyzkouSet, rlizné varianty reklamnich
tabuli s posuvnymi registry atd. Cely set je uzpisoben pro minimalni montaz a
okamzité nasazeni. Zaroven obsahuje vSe potfebné pro zhotoveni vsech
experimentl. Kazdy experiment je doprovazen prehlednym navodem na sestaveni
a pedagogickym materialem.
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Vyukové pomucky pro SS a VS

Pasovy dopravnik Model dopravnikového pasu je vyborny k vyuce a jednoduché automatizaci.
UmozZnuje osazeni mnozstvim senzor( a mechanickych prvkd pro zvys$eni
unkce a zpfresnéni simulace modelu. Je velice vhodny pro zapojeni do vétSich
modell spole¢né s manipulatory a dalSimi prvky, tak muze tvofit skutec¢nou
automatizacni linku. Pas je vyroben z textilni gumy unasen dvéma valci, z nichz
je jeden pohanén stejnosmérnym motorem s pfevodovkou.

040371 Dopravnikovy pés -500mm -base (Set obsahuje mechanické dily a elektricky pohon)

040388, Dopravnikovy pas - 500mm -standard gz%:;’jizﬂ;’ mechanické dily a fizent

. A" (Set obsahuje mechanické ¢asti a je vybaven infra
040395 Dopravnikovy pas - 500mm -full &gy "RGE senzorem, Fidici elektronikou a displejem

Otoc¢ny karusel - DC motor, Krokovy motor 4x20.)
= -kovové provedeni vyrobku
-provedeni s DC ¢&i krokovym motorem
-oto¢ny stul usazen na masivnim kulickovém loZisku

040401] Karusel v provedeni s DC motorem a elektronikou
040418 Karusel v provedeni s krokovym motorem a elektronikou

Spojenim modelii Beta a pasového dopravniku vznikne automaticka minilinka.
Pasovy dopravnik je doplnén o senzory a Fidici jednotku, ktera komunikuje s
manipulatorem Beta. Samotny manipulator je postaven na posuvné kolejnici a
ma za ukol tfidit pfedméty na pasovém dopravniku. Model minilinky je vyborny
pro zaCatky s pokrocCilou automatizaci a robotikou. Nabizi moZnost osvoijit si
praci s roboty v kooperaci a tfidit pfedméty na pase podle barvy nebo dalSich
vlastnosti.

040609

Pro pokrogilé studenty je pfipraven model automatického skladu. Ten nabizi
spojeni manipulatori Beta, pasovych dopravnikd a autonomnich skladovych
vozikl. Cely systém studenti naprogramuji a sestavi pro autonomni funkci a
nasledné na ném zkous$i modelové situace, jako jsou zastaveni pasového
dopravniku atp. Skladovy systém je vybaven senzory a skladovym programem
pro opravdové napodobeni automatickych skladi i s hlidanim skladovych
zasob.

040616

vvvvvv

vyrobni linka. Ta simuluje opravdovy vyrobni proces s kompletnim
zabezpeCenim pfi havarii a zastaveni vyrobniho procesu. Studenti si ve
skupinkach vyzkous$i navrhnout, sestavit a naprogramovat funkci celé vyrobni
linky a nasledné se staraji o jeji funkci a zkouSeji rizné modelové situace.

040623

Obrazek automatické vyrobni linky na domino, kterou vyuziva SPS Trutnov ve $kolni
vyuce.
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Robotické aplikace

b

Robot typu Alfa je ,sledovac” ¢erné &ary, priblizné 1 cm $iroké na bilém
podkladu. Princip sledovani Cary spoCiva v tom, Ze robot zachyti rozdil
infraéervenych paprskd (diky dvéma ¢€idlim na spodni strané robota), které se
rizné odrazi od ¢erné ¢ary a bilé barvy podkladu. Jedna se o Open Source
systém — tedy otevieny systém, ve kterém muzete pouzivat dal$i moduly, at jiz
zakoupené, €i vlastni konstrukce. V tovarnim nastaveni je robot
naprogramovan na zakladni funkci sledovani Cary. U varianty Atmel jsou
nahrany 4 rizné programy véetné RC modulu. Celkoveé je mozné nahrat az 14
programﬂ najednou. vEetn& moduld a senzora

040012/ RobotAlfa | - fizeni procesorem PICAXE H &5 m ﬂ
040067 Robot Alfa Il - fizeni procesorem ATMEL

040050| Robot Alfa Il - Fizeni procesorem ATMEL + RC Fizeni

Beta — roboticka ruka a
Beta mini - roboticka ruka

Set robotické ruky Beta a Beta MINI je stavebnici, ktera umoZfiuje uZivateldm
sestrojit, pomoci specialnich a klasickych soucastek stavebnice Merkur, realné
pracujici manipulator pfipominajici skute¢nou ruku. Pomoci servomotord a
uchopovaciho mechanizmu Ize provadét spoustu pohybl a premistovat
pfedmét z jednoho mista do druhého v libovolné pozici. Vhodnym
naprogramovanim lze simulovat pozadované pohyby, drahy pohybd, jejich
i <2 polohu i nataceni pfedmétu. Stavebnice je vyhotovena v kovovém provedeni a
= Moznost zapojeni | Obsahuje veskeré potfebné prvky pro sestaveni manipulatoru. Sety mizeme
manipuldtor do | 4o qat véetné Fidici elektroniky a nebo pouze mechanické ¢asti s motory.

vyrobnich linek

040142 Beta - kompletni vybaveni, servomotory, fidici jednotka s elektronikou
040029| Beta - se servomotory bez fidiciho systému
040135 Beta mini - kompletni vybaveni, servomotory, fidici jednotka s elektronikou

040074/ Beta mini - se servomotory bez fidiciho systému

Moderni stavebnice dalkové fizeného, nebo autonomniho, Sestinohého
robota (hexapoda) obsahuje vSe potifebné pro sestaveni modelu. Pohyb
je tvofen pomoci tfi servomotory a je realizovan naklonem do stran a
posouvanim paru nohou. Stavebnici robotického

pavouka lze libovolné rozsifit
o dalS8i elektronické prvky.

040036/ RC-fizeni
040722/ Autonomni fizeni

ro“z"s"fé'f;:\a tavebnice programovatelného robotického mravence s unikatnim
dopingyant stylem chuze. Pohyb je tvofen tfemi servy. Robot je z vyroby
naprogramovan na zakladni funkci — chlize pomoci vysilacky. Jedna se
opét o otevieny systém Merkur Open source, kde je moZné model
vybavit rdznymi ¢idly, jednoduSe je zapojit na fidici desku a
naprogramovat jejich funkce vetn& LED moduld

| o . .

Rizeni procesorem ATMEL + RC fizeni
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Robotické aplikace

Minisumo GT12 — kategorie do 100x100mm a 500g

Stavebnice robotd typu Minisumo je konstruovana jako startovni stavebnice
robota pro ziskavani zakladnich znalosti a poznatk pfi konstrukci robotickych
modell. Stavebnice je sméfovana jako startovni sada pro Uc¢ast v soutézi
minisumo. Tuto stavebnici je mozno rozSifovat o jiz pfipravené moduly jako
napfiklad zvukova ¢idla, ¢idlo pro rozpoznani barvy atd. Jedna se o Open
source systém — tedy otevieny systém, ktery umoZzZnuje vyuzivat vlastnich
modull nebo originalnich zakoupenych.

véetné modull a senzord
040081| GT12 - fizeni procesorem PICAXE . mamﬂ
040098, GX 07 - fizeni procesorem ATMEL L “ =

vany,
roby naprogramov

Rorlt))ogt:ai?r(\); ]le ﬁ;l\{a upravovat a rozirovat

p h L ]

Pasovy podvozek 01 Robustni platforma pasového podvozku je vhodna nejen do terénu, ale i pro

" nasazeni na hladkém povrchu. Diky gumovému materialu je zajisténa vysoka
pfilnavost a trvanlivost pasu. Podvozek je vhodny pro osazeni libovolnou
elektronickou platformou a disponuje dostatkem mista pro namontovani
riznych senzorll a mechanickych prvkd. Pasovy podvozek disponuje
: ' dostatkem vykonu a dobrou prichodnosti. rozsifovani o riizné moduly a senzory

fooksaloskao

401 80| Pasovy podvozek 01 -(Chassis) bez elektroniky
401 97 Pasovy podvozek 01- fizeni procesorem ATMEL + RC fizeni

040234| Pasovy podvozek 01 - Fizeni procesorem PICAXE + RC fizeni

040203| Pasovy podvozek 02 - (Chassis) bez elektroniky
040210| Pasovy podvozek 02 - Fizeni procesorem ATMEL + RC Fizeni
040227| Pasovy podvozek 02 - fizeni procesorem PICAXE + RC fizeni

Robustni platformy &tyfkolového podvozku je vhodna nejen do vnitfnich
hladkych prostor ale i do venkovniho terénu. Podvozek je vhodny pro osazeni
libovolnou elektronickou platformou a disponuje dostatkem mista pro
Kolovy podvozek 01 namontovani rGznych senzorld a mechanickych prvkd. Kolovy podvozek
disponuje dostatkem vykonu a dobrou pruchodnosti. Unikatni technologie
umoziuje pouzit rozsSifujici nastavby jako je regalovy zakladac, robotickou
ruku, radar a dal$i aplikace dle nabidky nebo vlastnich potieb a fantazie.

Kolovy podvozek 01 - Chassis

Kolovy podvozek 01 - Atmel + RC

5| Kolovy podvozek 01 - PICAXE + RC

J 2 Kolovy podvozek 01 - .NET Micro framework + RC

H m 9] Kolovy podvozek 01 - Arduino + RC
m 6| Kolovy podvozek 02 - Chassis

2 Kolovy podvozek 02 - Atmel + RC

9| Kolovy podvozek 02 - PICAXE + RC q 3

i Kolovy podvozek 02 - .NET Micro framework + RC

V) Kolovy podvozek 02 - Arduino + RC

040340 Nastavba MOMA (vez podvozku 02)
040357| Nastavba Roboticka ruka  (bez podvozku 02)
040364 Nastavba Roboticka Micro Beta

Moznostt
rozsirovani &
dopliigvant

Moz nost\
rozsl\'OVa"“ a
y dopligy

Moznosti
roz§.\rovan‘ 2
doplgvan

(bez podvozku 01) |
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Robotické aplikace

Roboticky buldozer BuIIdock

Roboticky buldozer Bulldock — je vozidlo s pasovym podvozkem, které je
podobné buldozeru. Vhodné jak do terénu, tak i na hladky povrch. Bulldock
je osazen fidici deskou ATMEL s mikroprocesorem ATmega8. Dale je
osazen prijimacem pro RC ovladani. Motory jsou spinané pomoci H-
mustku pro dostatek vykonu. Bulldock ma funkéni naklapéni radlice
pomoci servomotoru s indikujici diodou. Stavebnice nabizi moznost
doprogramovat dalsi funkce, namontovat dalsi mechanické prvky nebo
elektronické moduly.

040630

Moz ostl
roz§irovam a
dopliiovan

Roboticka rolba Snowdrop — Pasové vozidlo pfipominajici snéznou rolbu,

ktera je vhodna spiSe do interiéru. Snowdrop je vybavena Fidici deskou
, ATMEL s mikroprocesorem ATmega8. Lze ji ovladat pfes RC a ma funkéni
aaklapéni radlice a pFivésu pro vytvareni stopy a také vlastni funkéni
dvijeci zafizeni. Stavebnice nabizi moznost doprogramovat dal$i funkce,
namontovat dal$i mechanické prvky nebo elektronické moduly.

040647

Roboticky nakladni automobil - Max

Roboticky nakladni automobil Max — Motorové vozidlo se vzhledem
™ nakladniho automobilu a naklapéci kabinou. Max je osazen fidici deskou
* * ATMEL s mikroprocesorem ATmega8 a ovladanim pomoci RC. Motory jsou
spinané pomoci H-mustku. Max muze obsahovat funkéni chladici box,
ktery Ize chladit pomoci Peltierova ¢lanku. Stavebnice nabizi moznost
doprogramovat dal$i funkce nebo rozsifit vozidlo o rizné senzory ¢i ménit
jeho korby (chladici box, sklap&cka, cisterna).

040654/ Roboticky nakladni automobil - chladici box

040661 Roboticky nakladni automobil - funkéni chladici box Peltiertiv ¢lanek.
< 04067 8| Roboticky nakladni automobil - skldpéci korba

Moznostt

r%z;:gﬁgi\? H 1040685/ Roboticky nakladni automobil - cisterna

1040692| Roboticky nakladni automobil - funkéni hasicska cisterna

Robotické nohy - Edu Human Diped

Dvounohy kracejici robot je idealni pro pokrocilé robotické experimenty. Je vybaven
dostateCné silnymi servomotory pro neomezené moznosti pohybu. Lze ho osadit
senzory a dalsi elektronikou, takze se mize napfiklad ucastnit klani v robotickém
fotbale. Kromé toho je idealni vyukovou pomuckou pro vyzkouseni pokrocilych
algoritmu, kde Ize chodidla robota osadit senzory tlaku a sily, samotné torzo doplnit
gyroskopem a akcelerometrem a diky tomu Ize vyuzivat komplexnich informaci o
pohybu robota.

040708| Edu Human Diped - mechanické stavba
040715| Edu Human Diped - mechanicka stavba s ridici elektronikou
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WIFIl a .NET Micro Framework

Jednou z hlavnich platforem pro fizeni robotu Merkur je .NET Micro Framework z dilny spole¢nosti Microsoft. Diky
ni mohou roboti plnit slozité ukoly a tim vam jesté vice rozSifit technické dovednosti a poskytnout vice zabavy.

Ve spolupraci se spoleénosti Microsoft Vam nabizime:

- roboty na platforme .NET MF

- u¢ebni pomucky a praktické modely
- 8koleni pro za¢atec€niky i pokrocilé

- soutéZe a jejich podporu

- modely pro prezentacni ucely

- modely s WiFi pfipojenim

- aplikace pro ovladani modelu

- Ize ovladat smartphonem

O~iveni modelu pomoci technologii Microsoft je umozfiuje ovladat a vyuZivat na vy$si trovni. Lze velice snadno
realizovat robota ovladaného pfes internet odkudkoliv ze svéta, nebo si zautomatizovat bydleni v podobé
inteligentniho domu. Diky propojeni na produkty spole¢nosti Microsoft, jsou moznosti modelu velice Siroké a
zasahuji od vyuziti mobilnich telefonu, tabletu a PC, pfes webové technologie a Cloud com-puting az na Uroven
malych jednocCipovych zafizeni. !

Aplikace pro ovladani robotli na
chytré telefony ¢i tablety

Aplikace pro ovladani robotli na
chytré telefony &i tablety

Prezentace firmy Nokia Robot ma i vlastni WIFI sit
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PNEUMATIKA - MECHATRONIKA

Laboratorni univerzalni stal Laboratorni stoly MERKUR doplni a uspofadaji vasi pracovnu a
ucebnu. Jsou navrzeny presné pro efektivni a pohodIiné srovnani
pracovisté a nabizeji velké mnoZstvi Ulozného prostoru. K tomu
jsou vybaveny zakladnimi pfistroji, jako jsou: osobni PC, méfici
pfistroje, zdroje napéti a proudu atd. Zaroven nabizeji dostate&nou
variaci diky moznosti nastaveni a upevnovaci desce s rastrem
otvorl pro vytvoreni vlastnich drzakd a periferii stolu.
Samoziejmosti je ergonomicky vyreSené osvétleni, které Ize
snadno polohovat a nastavit. Konfigurace laboratorniho stolu je
volné upravitelna a lze ji definovat pfesné na miru VaSich
pozadavkd.

Laboratorni stoly Ize dodat v predpfipravenych konstrukcich:

- Zakladni laboratorni stll je vybaven osobnim pocitacem, upeviiovaci deskou s rastrem otvord, nastavitelnym osvétlenim,
uloznymi prostory a sitovym zdrojem proudu.

- Mechatronicky laboratorni stul je vybaven stejné jako zakladni varianta, ale ma navic nastavitelny zdroj napéti a proudu,
meéfici pfistroje, jako jsou generator frekvenci, osciloskop, ¢ita¢ impulsu atd.

- Obrabéci laboratorni stll je vybaven obrabéci plochou se zvySenym okrajem a odsavanim tfisek z obrabéni. Osobni
pocitac a elektro pfistroje jsou v této konfiguraci vybaveny ochranami proti prachu od frézovani.

Pneumatika a pneumaticky demonstracni panel

Pneumaticky demonstraéni vyukovy panel slouzi k vyuce Zaku stfednich $kol v oblasti
automatizace vyrobnich procestu a automatizacni techniky. Set obsahuje linearni
pneumatické motory a elektropneumatické prvky. Soucasti dodavky je multifunkéni
panel véetné podstavce, ktery je na koleckach nebo je mozné dodat v provedeni na stlil
—Skolni lavici).

- Pfimé knihovny pneu prvk( pro Autodesk Inventor a dal$i
3D Cad systémy jako napf. Solid Works, Solid Edge, nebo
jejich univerzalni formaty.

- Bezplatna maintenanc pro budouci data pneumatickych
prvkd 3D moduld.

- Sada obsahuje mechanické dily k sestrojeni nazornych ,zafizeni®, ktera jsou
ovladdana pneumatickymi prvky a znazorfuji tak aplikace vyuZiti pneumatiky v
bézné praxi.

- Soucgasti baleni jsou veSkeré vyukové materidly a navody.

Navod obsahuje: 3 !
a) princip pokusu konkrétnich pokust é
b) praktické vyuziti pokusu a jejich aplikace

c) teoreticky vybér komponentt
d) schématické zobrazeni
e) zapojeni pokusu ve 3D formatech a fotodokumentaci

PHRELRASTICKE ECHEMWA K
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CNC OBRABENI

CNC FREZOVACI
STROJE

‘;w”.,.. e

Vyznamnym produktem ve vyrobnim programu spole¢nosti MERKUR TOYS s.r.o0. jsou pogitatem Fizené obrabéci stroje.
Jedna se o precizni vyukové a "hobby" obrabéci stroje ve stavebnicovém provedeni, vyznacujici se univerzalnosti, spolehlivosti,
presnosti obrabéni a vysokou tuhosti stavebnicové konstrukce. Stroje jsou vhodné jak pro Skolni vyuku CNC obrabéni, tak i pro
v8echny modelare pro vyrobu vlastnich vyrobkl. Maximalni pracovni prostor je 330x300x110. Stroje jsou dodavany s kompletni
elektronikou a fidicim systémem.

Varianta fidiciho sytémy Siemens pro CNC frézky MERKUR

- Set precizni stolni modelarské tfiosé CNC frézky v portalovém usporadani s minimalnimi néroky na obsluhu a udrzbu.
-Frézka je vhodna zejména pro gravirovani stitk{, vyrobu pfistrojovych panell, plosnych SpOjU, frezovanl otvort do krabicek,
frézovani skeletd modell lodi atd.
-Tento stroj je vhodny k obrabéni dild z plastd, dfeva a podobnych materiald.
- Ridici elektronlkaje ulozena v kompaktnim boxu vedle stroje. Ovladacibox je
vedle stroje aje vybaven centralnim stop tladitkem.
- PohodIné ovladani pomoci SW na PC.
- OsyY aZjsouulozeny na masivnim pfedepnutém linearnim vedeni
s kuli¢kovymivoziky, osa X je uloZena na kluzném bezudrzbovém vedeni.
- Pfenos pohybu z pohon( na osy stroje je pomoci trapézovych $roubl s o P
bez vilovymi maticemi. et e g o

_T-drazkoVy P‘ ne posé @
Totatni 08U PO PTG van
pristugensti PO ptomat
_ Mgfici sen” or y Z

i nastrole

ké méfe

Soucasti dodavky stroje je 2D/3D Ovladaci program ARMOTE
Ridici systém dokaze:
2D/3D ovladaci program pro fidici jednotky s procesorem ARM pod Windows s grafickym zobrazenim drah a polohy

nastroje za chodu stroje, komfortnim ovladanim a Sirokym spektrem vstupnich soubord (GDF,HPGL,Gkédy pro MC30

ISO Gkody ,NCP). . _

- Méfeni osy Z senzorem (pevnym i - Siroké moznosti nastaveni A
pohyblivym) - Pfi definovani upinek v externim programu stroj zvoli

- Zména otacek vietene a rychlosti posuv i drahu nastroje tak, aby nedoslo ke kolizi s upinkou |
b&hem obrabéni (nastaveni vysky prejezdu nad ni) i
- B&hem obrabéni zobrazuje aktualni polohu - Podpora parametrickych G-kodu frézky MC30 T

Mc30 (3 osy frézovaci stroj bez vietene v zakladnim vybaveni s fidicim systémem pro 4 osy)
MC30FT (3 osy frézovaci stroj s vietenem do pr.3mm a 20tis ot/min. , T-drazkovym stolem pro obrobky a R.S.pro 4 osy)
MC30F2T (3 osy frézovaci stroj s vietenem do pr.6mm a 5tis ot/min a T-drazkovym stolem pro obrobky a R.S.pro 4 osy)
MCBOFZTS (3 osy frézovaci stroj s vietenem do pr.3mm a 20tis ot/min a T-drazkovym stolem pro upinani s fidicim systémem Siemens)
4Axle (rotaéni osa pro 40sé obrabéni. Pfidavna osa je vybavena ref. spinacem)
800050 Svérak pro upl’néni obrobku (kovovy svérak pro upinani obrabénych dilt s upinaci délkou 100mm)
800067| Rotacni radialni karusel (Fizeny radilni karusel s upinaci deskou pro 40sé obrabéni)
CNC axialni rotacni nosnik (CNC fizeny &tyfstranny rotacni nosnik s moznosti upinani malych obrabénych dilct)
Senezor obrobku (A e ine radne e 8 e e et e s
Pevny senzor néstroje (pevny senzor slouzi k méfeni vzdalenosti $picky nastroje od materialu pfi vyméné nastroje,

predevsim u 3D obrabéni, kde material, na kterém byl zméfen prvni nastroj, byl jiz odstranén.. )
m 4/ MC30 Speed Upgl"ade (upgrade na 5ti nasobné zvyseni rychlosti vech tfech fizenych os XYZ )
m MC3O X-Double power Upgrade (2x V§t5| vy’kon na ose X. Pfidavna osa X2 j je fizena \!Iastnvlm motoren}, ktery je

napojen misto ¢tvrté osy A. Nelze tedy pouzivat souc¢astné osu X2 s ¢tvrtou osou A )

Jako dalsi CNC vyrobek pfipravujeme CNC fizené vyukové a modelarské soustruhy.

Svérak pro upinani obrobki
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Katalog dilku robotiky

Experimentalni a nepajivé pole

Experimentalni desky maji v8estranné vyuziti jizZ od jednoduchych aplikaci, jako je napf. stojanek ke kyvadlu az po velmi slozité

aplikace, které umoznuji rozSifeni sestavovani experimentalnich desek k sobé.
Dle potfebnych aplikaci rozdélujeme tyto experimentalni desky na nosné kovové
aizolacni plastove Dlenazvujejasnaijejich funkce a praktické vyuziti.

[

4035

ol ||n
allal|o| D&
oo oo
W[ [ |W][L
Q||| |O] |0 [0

Experimentalni kovova deska 250x170x10
Experimentalni kovova deska 250x170x20
Experimentalni kovovéa deska 130x170x10

1 Dttty g .-’:...E - tuhé zakladové desky Experimentalni kovova deska 130x170x20
! 3L = - izola¢ni zaklad. desky Experimentalni kovova deska 340x250x10
i5h = - rozméroveé typizované Experimentalni kovova deska 340x250x20
SEEALY '-'-!"Efj - spec.rozmeéry do 1x2m s7036] Experimentalni kovova deska 250x90x20

1 od jedné desky Experimentalni kovova deska 520x250x30
| - v rozmérech mm a inch Experimentélni kovova deska 520x320x20

Kovova deska s rastrem pr.3mm 250x170x20

Kovova deska s rastrem pr.3mm 340x250x20

v
y

&

I~ )

Ukazka univeralnosti experimentalnich desek

Motory a serva dilce

Servomotor VS-18MB

SR0036|
Pro provoz pfi 4.8 voltech (REF)

Kroutici moment: > 6.5 kgf.cm ( 90.27 oz.in )
Provozni rychlost: 0.25 sec / 60° bez zatéze

Pro provoz pfi 6.0 voltech

Kroutici moment: = 7 kgf.cm ( 97.21 oz.in)
Provozni rychlost: 0.23 sec / 60° bez zatéze
Velikost: 43 x 23 x 38.8mm ( 1.69 x 0.91 x 1.53in )
Hmotnost: 57.5g (2.03 0z )

Primér: 50 mm  [SR2012
Délka 24 mm bez hridele
Hridel - primér 1,8 h6
Hridel - délka 7 mm

SR2010)
Motorek s pfevodovkou
Napajeni 3-12V.
Prevodovy pomér 1:120
Rychlost otaceni 66 -1050t/min
Kroutici moment 1,5Kgf.cm
HFidel motorku 7mm,

Dvojité zplosténi hridele 4,8mm
Rozméry 55x48x23mm
Hmotnost 32g

SMR 300-100-RI/24 je
Styffazovy krokovy motor. Je uréen pro pfipojeni k rozdélovadi
impulst Rl 250-24-4/8, ktery je napdjen ze sité 24V SS. Podle
nastaveni rozdélovace impulsd muZe motor pracovat v ¢tyitaktnim
rezimu v kédu 2-2 nebo v osmitaktnim rezimu.

Motory s pfevodovkou GM

Prevodové poméry:

GM37-6:1 9000t/min

GM37-10:1 5400t/min
GM37-19:1 284ot/min
04] GM37-30:1 1800t/min
[SR2005] GM37-44:1 1230t/min
pramér hrldele 6mm [s GM37-56:1 960t/min
délka hfidele: 15mm [sR2007] GM37-90:1 60ot/min

napajeni: 12V SR2008| GM37-131 41ot/min

drzak.

[SrR1003)|

Spojky a unasece

Sr1996 Sr1998 Sr1999
Unasec¢ na hridel Unasec¢ na hridel Unasec¢ na hridel
0 praméru 7 mm 0 praméru 5 mm o pruméru 6 mm

[4)

r1970

SR197

N

Motor s pfevodovkou BO8 120

<

Prevod z d6 na d4

Prevod z d5 na d4

Prevod z d4 na d4

80x170 modul nepajevého pole
90x90 modul nepajevého pole

Heavy-duty analogové servo VS-11AMB

- Kompletni kovové prevody

- Kulickové lozZiska

- Vodotésné provedeni

- Silny pohonny motor

Pro provoz pfi 4.8 voltech (REF)

Kroutici moment: > 22 kgf.cm ( 305.5 oz.in )
Provozni rychlost: 0.22 sec / 60° bez zatéze
Pro provoz pfi 6.0 voltech

Kroutici moment: = 26 kgf.cm ( 361.1 oz.in )
Provozni rychlost: 0.19 sec / 60° bez zatéze
Velikost: 60 x 29.1 x 54.3mm ( 2.36 x 1.15 x 2.14in )
Hmotnost: 150g ( 5.29 0z )

Motor s pfevodovkou BO8 228

Motorek s pfevodovkou
Napajeni 3-12V.

Prevodovy pomér 1:228
Rychlost otaéeni 36-58ot/min
Kroutici moment 2,8Kgf.cm
Hridel motorku 7mm,

Dvojité zplosténi hridele 4,8mm
Rozméry 55x48x23mm
Hmotnost 32g

Motory s pfevodovkou GM jsou vhodné pro vétsi zatéze a nabizime je hned v
nékolika pfevodovych pomérech. Dle Vasi potfeby a pou2|t| simuzete zvoI|t i vhodny

@ SR1005

[SR1004|

[SR1009]

SR1008

Spojka trubkova 7 x 4

Spojka trubkova 6 x 4
Spojka trubkova 5 x 4

2049
Spojka trubkova 4 x 4
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Uhelnikovy L dil

Uhelnikovy U dil

Mechanické dilce

400mm

400mm
500mm

Sr7602 | 600mm
Sr1982
o
Sr1987 6

500mm

Sr1975

Sr1984

Sr1993 Sr1985
Sr1989

Sr1990

Sr1986

Sr1978

Sr1979
Sr1981 Sr1983

Ridici eletronika a ¢idla
Ridici elektronika a moduly &idel jsou navrhnuty tak aby zapadali a dali se jednoduse aplikova do systému MERKUR

Education. Typy moduld jsou stale rozs$ifovany a doplhovany.
L ' = .
f .I.- ll’ ﬁ . - m -m m m m

modul LED modul LED  Pfijimaci modul vysilaci modul  modul odrazovy

" modul RC
Infra Infra Infra senzor
Modul Led IR (Modul vysilaci infraterveny LED. Modul ma rozméry 20x20mm a pfipojuje se pomoci tfipinového servokonektoru.)

Modul SFH - pfijima¢ (Modul pfijimage infraderveného signalu na 38 KHz. Modul ma rozméry 20x20mm a pfipojuje se pomoci tfipin. servokonektoru.)
Modul odrazovy opto&len1  (Optoclen pro detekci erné a bile barvy. Modul ma rozméry 20x20mm a pfipojuje se pomoci tipin. servokonektoru.)
Modul RC - vysilag (vysila¢ s 8 tlagitky a moznosti nastaveni 1 ze 4 pfenosovych frekvenci. Modul ma rozméry 100x48x17mm.)

Modul RC - pfijima¢  (Modul pro piijem radiového signalu. Signal dekoduje pomoci 4bitové sbérnice. Modul méa rozméry 40x40x11mm.)

Modul Hallovy sondy (Modul pro detekci magnetického pole pomoci Hallovy sondy. Modul mé rozméry 30x30mm a pfipojuje se pomoci tfipin. servokonektoru.)
Modul Fotorezistoru  (Modul pro detekci okolniho osvétleni pomoci odporového &idla. Modul méa rozméry 30x30mm a pfipojuje se pomoci tfipin.servokonektoru.)
Modul laseru (Modul emitujici cerveny zaméfeny laserovy paprsek o max. vykonu 5mW a vinové délce svétla 635nm.)

Opticky senzor Sharp GP2Y0A21  (Opticky senzor vzdalenosti 100-800mm, Ucc=5V, lcc=30mA, Analogovy vystup 0.4-3.2V s jednim kablikem )
Opticky senzor Sharp GP2Y0A41  (Opticky senzor vzdalenosti 40-300mm, Ucc=5V, lcc=30mA, Analogovy vystup 0.4-3.2V)

Programator AVRProg USB v2 (ISP programator pro mikrokontroléry Atmel)

Ridici deska s programovatelnym mikrokontrolérem ATMEL 8  Ridici deska PICAXE disponuje 16ti vstupné vystupnimi piny, z nichZ nékteré
disponuje 22ti vstupné vystupnimi piny, z nichZ nékteré maji vice funkci,  maji vice funkci, jako jsou: analogové digitalni prevodnik, hardwarovou PWM
jako jsou: analogové digitalni pfevodnik, hardwarovou PWM modulaci, I2C  modulaci, 12C linku a atd. Na fidici desce je obsazen dvojity vykonovy H-mstek
linku, sériovou komunikaci a atd. Na fidici desce je obsazen dvojity pro spinani dvou zatézi (napf. motord) se

et @ vykonovy H-mUstek pro spinani dvou zatézi = stalym odbérem az 1A kazdy. Dale fidici deska
i (napf. motoru) se stalym odbérem az 0,4 A nabizi po dvou programovatelnych tlacitkach a
kazdy. Dale fidici deska nabizi nastavitelné dvou svitivych diodach. V neposledni fadé je k
pull-up odpory na vstupech, tlacitko pro dispozici piezo reproduktor a nastavitelné pull-
RESET a switch pro pfepinani az mezi 16 up odpory na vstupech. Samozfejmosti je na
programy. Samozfejmosti je na fidici desce fidici desce programovaci obvod s vyvedenym
programovaci ISP obvod s vyvedenym 6ti + konektorem k pfipojeni nadfazeného PC.
pinovym konektorem k pfipojeni Rozméry fidici desky jsou 88x65x15mm.

L nadfazeného PC. Rozméry Fidici desky L
Ridici deska ATMEL jsou 70x50x17mm. Ridici deska PICAXE
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PARNI STROJE A SEMINARE

FUNKCNIi MODELY PARNICH STROJU

Parni stroj je polytechnicky model, ktery predstavuje model skuteéného parniho stroje a pracuje na stejném
principu. Lze ho pouzit i pro pohon modelku stroju. Otaceni stroje je v obou smérech. Na zakladné je upevnéno
topenisté s parnim kotlem, armaturami a frémy s parnim valcem a rozvodovym a klikovym mechanismem. Para se
privadi od kotle pfivodovou trubkou. K topeni se pouziva pevného lihu.

Medium

010022

Standard

Seminare, prednasky, Skoleni a soutéze

Firma Merkur toys s.r.o. porada prednasky a kurzy o pouziti vyukového systému Merkur Education. Ty mohou byt
zaméreny na vSeobecné seznameni s vyukovym systémem nebo pfimo zameérené dle Vasich predstav. Kromeé toho
také porada robotické soutéZe, pro poméreni znalosti v praxi a pfedevSim pro vzajemné seznameni budoucich
profesionall v oboru. Pfipadné se snazi podpofit na dalSich soutézich dodanim materialu pro stavbu robotu.
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